MONITORING POROSTU PODEL DOPRAVNI INFRASTRUKTURY

aneb redInd praxe vyuziti bezpilotnich leteckych prostredku
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ldentifikace stromu i jejich klasifikace a odvozovani jednotlivych
parametru probiha semi-automatickymi postupy, proto je nutné
tovat i dosazené presnosti a byt si védom nejistot, které souviseji dosahuji 75—80%; (iii) stanoveni jejich vysky neprimou metodou
jak s metodami porizovani dat, tak s jejich zpracovanim. Dosazené
meze presnosti, resp. odchylky jsou dle zajmoveé lokality nasledujici: (iv) druhova klasifikace dosahuje celkové presnosti 76—90 %.
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/ vyskového modelu Ize Delimitace realnych korun
parametru predchazi poté spocitat bodovou vsech stromu je klicovym znacné mnozstvi atributu, zjist
vrstvu, ktera reprezentuje krokem, snazsiinterpretaci jednim z nich je i zakladni v blizkosti komunikace
apresného vyskového vrcholky jednotlivych korun zajistime kruhovou druhova klasifikace (suchy, do ni v kritické vysce
modelu vegetacez UAV. stromuvdaném uzemi. aproximaci. jehlicnaty a listnaty). nepresahuje.

Kloucek T., Komdarek J., Jaros J., Lagner O., KIdpsté P., St&pdnovad K., Maletinskd B. Katedra prostorovych véd, Fakulta Zivotniho prostredi, CZU v Praze

Bezkontaktni zpusoby monitoringu vegetace vyuzivaji zatim spiSe promanagement uzemi u liniovych dopravnich staveb. V ramci
vyhod tradicniho druzicového dalkového pruzkumu Zeme, nicméné deseti pilotnich lokalit na silnicich I. tfidy, dalnici a zeleznicich jsme
ten pri pouziti nekomercnich dat stredniho rozliSeni nedosahuje pomoci UAV provedli opakované podrobné mapovani porostu.
potrebného prostorového rozliseni pro detailni mapovani na urovni Vyvinuli jsme reseni slouzici kidentifikaci stromu a urceni klicovych
vyuzitim parametru prostanoveni potencionalniho rizika. Pomoci atributu
bezpilotnich leteckych prostredkt (UAV), které nabizeji flexibilni odvozenych z vlastniho (semi)automatického vypocetniho modelu
a Casove i cenove dostupny zdroj prostorovych dat. Precizneé urcena Ize oznacovat stromy, u kterych je nutny potencionalni odborny
struktura vegetace a krajinného pokryvu jsou dulezitymi parametry zasah nebo jsouzruznych duvodu dulezité pro spravce komunikace.

Kazdému stromu je dano
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(i) polohova presnost se u pouzitych mozaik a modelu pohybuje
(RMSE) mezi 0,15-0,28 m; (ii) pocty identifikovanych stromu

(MAE 1,59-2,12 m) a stanoveni velikosti koruny (MAE 1,03-1,60 m);

Projdéte si vsechny odvozené akompilované
atributy u kazdého stromu. Webova mapa je
generalizovanou vizualizaci vysledku projektu,
které vychazeji zobsahlého apodrobného
metodického postupu véetné popisu nejistot
atypickych chyb pri zpracovani (publikace
04/2024). VyzkousSejte interaktivni mapu
(skrze QR vlevo nebo https://t.ly/0Zbv8), ktera
prezentuje dosazené vysledky zprvnich peéeti
. pilotnich lokalit, silnic I. tfidy a dalnici v rGznych
© koutech Stfedo&eského kraje.
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Fakulta zivotniho
prostredi

Aktivita mapovani vegetace je soucasti projektu

Monitoring a vyhodnoceni rizikovych jevu v okoli dopravni

infrastruktury s vyuzitim DPZ, ktery je v ramci vyzvy
programu na podporu aplikovaného vyzkumu,
experimentalniho vyvoje a inovaci v oblasti dopravy
(Doprava 2020+) podporen Technologickou agenturou
Ceské republiky pod &islem Ck02000203. Dé&kujeme
za spoluprdci partnerdm, aplikaénim garantfim i TACRu.
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